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机械爪G2是机器人末端工具，能够动态抓取物体。

机械爪G2的位置数值范围是：0到840，数值越大，机械爪G2张开程度就越大，反之，数值越

小，机械爪G2张开程度就越小。

UFACTORY机械爪G2通过触点式接触或单根线缆与UFACTORY机械臂建立电源和通信。末端为机

械爪G2提供24V电源，并实现了机械臂控制器的串行RS485通信。

UFACTORY机械爪G2的默认波特率为2000000。

警告

操作员在使用机械爪G2之前必须已阅读并理解手册中的所有说明。

注意

术语“操作员”是指负责在机械爪G2上进行以下任何操作的任何人：

安装

控制

维护

检查

标定

编程

退役

1.介绍

1.1 机械爪简要介绍

1.2设置与控制

1.3.安全
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本文档说明了机械爪G2从安装到运行再到使用的整个生命周期的一般操作。 本文档中的图形和照
片是代表性的示例，它们与交付的产品之间可能存在差异。

注意

不遵守警告而使用抓取工具，可能导致操作人员受伤或设备损坏。

警告

在操作机器人之前，必须正确固定好夹具。

请勿安装或操作已损坏或缺少零件的机械爪。

切勿为机械爪通交流电。

确保所有接线端子稳定连接在机械臂和机械爪两端。

请始终使用建议的电气连接。

在初始化机械臂程序之前，请确保没有人在机械臂和机械爪路径中。

始终不要超过机械爪的有效载荷。

根据您的应用情况，相应设置机械爪的速度。

接通电源时，手指和衣服应远离机械爪。

请勿在人或动物身上使用机械爪。

机械爪G2用于工业机器人，最终应用中使用的机器人、抓取器和任何其他设备必须进行风险评

估。机器人集成商的责任是确保遵守所有本地安全措施和规定。根据不同的应用，可能存在需要采

取额外保护/安全措施的风险，例如，机械爪G2操作的工件可能对操作员具有固有的危险。

机械爪G2用于抓取并临时固定或保持物体。

警告

机械爪G2不适用于对物体或表面施加力。

该产品旨在安装在机器人或其他自动化设备上。

信息

1.3.1.警告

1.3.2.风险评估和最终应用

1.3.3.用途
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始终遵守有关自动化安全和通用机器安全的本地和国家法律，法规和指令。

本设备只能在其技术数据范围内使用。产品的任何其他使用均被视为不当和意外使用。

对于因任何不当使用或不当使用引起的任何损坏，UFACTORY将不承担任何责任。
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警告

安装之前：

阅读并理解与机械爪G2有关的安全说明。

根据发货清单和订单验证包裹。

备有需求中列出的所需零件。

安装时：

满足环境条件。

在牢固地固定住机械爪并清除危险区域之前，请勿操作机械爪或打开电源。

机械爪G2套件通常包括以下物品（如下图所示）：

UFACTORY机械爪G2（1个）

机械爪G2转接线（备用）

十字沉头螺丝M6*12（2个）

十字沉头螺丝M6*16（2个）

十字沉头螺丝M6*22（2个）

2.安装

2.1. 发货清单
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1. 使机械臂运动到安全位置（避免碰到机械臂安装表面或者其他设备）；

2. 机械臂断电（按下控制器急停按钮）；

若手臂末端是触点式：（UF850,XX1305） 用2颗M6螺丝把机械爪固定在机械臂末端；

若手臂末端不是触点式：（XX1304或以下）

1. 请将机械爪G2法兰面两颗螺丝拧开，取下黑色盖板，替换银色盖板和机械爪G2转接线；

2.2.机械安装

2.2.1 安装准备

2.2.2 安装
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2. 用2颗M6螺丝把机械爪G2固定在机械臂末端；

3. 连接机械臂G2转接线到机械臂末端；

注意：
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1. 安装机械爪G2时一定要使机械臂断电，急停开关处于按下状态，机械臂电源指示灯熄灭，避免
热插拔引起机械臂故障。

2. 机械爪G2和机械臂接通时注意务必对齐两端接口的定位孔，机械爪G2连接线的公针较为纤细，
避免在拆装时使公针弯曲。

触点式接口定义：

机械爪G2使用的信号有：两个24V，两个GND，T_A，T_B。

机械爪G2航插接口如下图所示。

2.3.电气设置

2.3.1 触点式接口

2.3.2.航插接口
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电缆内部的12条线有不同颜色，不同颜色代表不同功能，请参见下表：

线序 颜色 信号

1 棕 +24V（电源）

2 蓝 +24V（电源）

3 白 0V （GND）

4 绿 0V （GND）

5 粉 用户485-A

6 黄 用户485-B

7 黑 工具输出 0 （TO0）

8 灰 工具输出 1 （TO1）

9 红 工具输入 0 （TI0）

10 紫 工具输入 1 （TI1）

11 橙 模拟输入 0 （AI0）

12 浅绿 模拟输入 1 （AI1）

机械爪G2使用的信号有：24V（PIN1和PIN2），GND（PIN3和PIN4），485A（PIN5），485B

（PIN6）。
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可编程参数：

位置：0-840mm；

速度：15-225mm/s；

开合力：1-100%（百分比）；力设定值以百分比表示，对应实际力的大小参考下图：

进入实时控制界面，选择机械爪G2，可进行位置控制，范围0-84。 点击右上角按钮，可选择连接

方式，调整开合力和速度。

3.控制方式

3.1.用UFACTORY Studio控制

3.1.1 实时控制界面控制
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